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Vyrobce odmita odpoveédnost za nasledky vzniklé neshodou, nedbalou nebo nespravnou instalaci
¢i nastavenim volitelnych provoznich parametri zatizeni nebo nespravnym piipojenim.

Obsah tohoto manualu v dobé¢ jeho vzniku odpovida skutecnosti. Vyrobce si vyhrazuje pravo
zménit technické podminky vyrobku nebo jeho vlastnosti event. obsah manualu bez pisemného
upozornéni.

Vsechna prava jsou vyhrazena. Zadnou &ast této publikace nelze reprodukovat nebo pienaset
jakymkoli zptisobem nebo prostiedky bez pisemného svoleni vydavatele.

SW verze

Zatizeni je dodavano s nejnovéjsi verzi SW vybaveni. Vyssi verze SW zpravidla rozsifuji funkce.
V piipadé jakychkoli nejasnosti kontaktujte spolecnost STROJON — vytahy s.r.0.

Pracovni podminky

Podminky uvedené v tomto manualu tykajici se instalace a pouziti musi byt dodrzeny, a to véetn¢
dodrzeni uvedenych pracovnich podminek. Vyrobek nesmi byt vystaven nadmérnému
mechanickému namahani.

Shoda s predpisy

V ptipadé instalace a ptipojovani jednotky k vytahové technologii je zkusebni technik servisni
firmy odpovédny za to, Ze pfipojovana elektroinstalace splituje prislusné smérnice a normy.



1.Uvod, teChNICKE PArametry........cccccccceeeueeirererireseseesseseessesessssesessessessssssssessssenees 5
2. ANAIYZY FZIK....ooeeeiiccccceeeerre e e s s ssnn e e e s e e e s s e e e e e e e e e e e e e e e e nnnnnannnannannan 6
3.Mechanickd MONtAZ.............coooiiiiiiiiiiiiii s e ennnnn s 7
Z: 30 = L= 1 T2 1= o ] o T =Y 9
5.0vladani, nastaveni @ Kontrola........c.coooeeiiiiiiiiiiiiecc e e e e 14
PRILOHA 1 — Seznam udalosti @ Chyb..........c.covcemreceercreeeresesee e s ssenns 19
PRILOHA 2 - Priklady p¥ipojeni fidici jednotky k elektrickym obvodim
vytahové technologie.........cccciiiiiiiiiiiiiii e e 21
PRILOHA 3 - Priklady pfipojeni celoplo$né optické zavory k Fidici jednotce
VTA-DOOR-CANRZ........ooeerrrr e e s ssssnr e s s e s ssmmnr e e e e s s s s s s s s nnassnennns 25
PRILOHA 4 — ReSENi ZAVAU.......cceurrererreeeeisseeeesae s sessssessesssesssessssssssssesssssssens 28
Seznam tabulek.............. e e nnan 29

Y=Y .40 F= 1 0 0] oY =4 (¥ 30



Verze jednotky PT:

STAV FOTOBURNKA OTEVRENO
O O O \IQ ZAP.
PREKAFKA EN!
0O O == (STROJON
automaticke — VYtahy VYR
E NASTAVENI
PARAM.
1Zavit\ O/ o o W
2 COM VSTUPY ENKODER g
3 Oteviit &2 49
25
9 Tx POZOR! ENKODER g
_ v €1 28
100 EoToBURKA ZBYTKOVY NABOJ 2
12 Rx =
29 SERIOVY 35
30 PORT MOTOR
4 +12V 13 36
s oy  PRIORMNI | |4 -~ oOTEVRENO PE 37
6 +12V VSTUPY | |15 — '
- Potsalii s 16 TEPLOTNI 38
% Znowvis claviit 17 ZAVRENO SENZOR 39
18
45 CAN-GND 19 E
44 CAN-L 20 FOTOBUNKA
43 NC 21 NAPAJENI PE
42 CAN-H CAN 22 230VAC
41 120R 23 PREKAZKA N
40 120R 24 —F g
Mastaven DIPG. SR |
1o6F | POJISTKA F4A
1.1 12 VSTUPY (VYP.) |
B e m e e | o
o |6. RE2IM MASTER  IREZM SLAVE | o o
Verze jednotky V0.
u STAV FOTOBUNKA OTEVRENO
o O O ZAP.
HES (O = CSTROJON
O O O Automaticke — VYtahy WA
- NASTAVENI
PARAM.
1 zaviit\O/ o O/
2com VSTUPY ENKODER 47
3 Otevrit &.2 49
POZOR! %
9 Tx  FOTOBUNKA il ENKODER 28
100v OPTOZAVORA ZBYTKOVY NABOJ &1 28
11 Optozavora - Rx 23
12 Rx / Diagnostika 34
29 SERIOVY
= 2 35
30 PORT TOVARNI NASTAVENI MOTOR
4 +12V 13— i Ae
5 oV PRIORITNI | |14 OTEVRENO PARAM. RAMP O RAMP C PE 37
6 +12V VSTUPY 15
7 Pomalu zavfit 16 — SENG P iy SR TSEETI-;)J:i 38
8 Znovu oteviit :; = ZAVREN so OASt CASt 39
45 CAN-GND 19
44 CAN-L 20 FOTOBUNKA DF OALe CALe S L
43 NC 21
42 CAN-H CAN 7] i oDSt chst 230VAC
41 120R 23 PREKAZKA N
5o 1o i FC ODLe CDLe
FO ODSp CDSp Y4 j N
!ﬂas:aveni DIPG: i
|1.1OCSTUF ;g\FI';TUPY ey | oG CLoc POJISTKA F4A
iz. AUTésAAggﬂkg: ; I;:(AE.VEACHET. DV.E N\
o Ii: 'I;Z;IM MASTER _ /REZIM SLAVE E o o




5 RiDICi JEDNOTKA VYTAHOVYCH DVERIi S CAN VTA-DOOR-CAN2
Uzivatelsky a instalaéni manual

Popis
Ridici jednotka vytahovych dveii s CAN VTA-DOOR-CAN2 je uréena
pro fizeni kabinového pohonu automatickych dvefi. Soucasti dodavky kabi-
nového pohonu je 1 EC motor.

Nastaveni a indikace stavli je mozné pomoci tlacitek, prepinaciti, LED-indi-
katortt a LCD displeje pfimo na fidici jednotce. RozSifené nastaveni fidici
jednotky je mozné po pripojeni k PC pies sériovou linku. Vystup dat (statis-
tik a udalosti) je mozné po piipojeni k PC ptes sériovou linku nebo CAN

Bus.
Zakladni technické parametry
Napéjeni 230V +10 % -15 %, 50 Hz/60 Hz
Maximalni odbér 1.4 A
Motor 1) EC motor Sestnactipdlovy, 2000 ot./min,

3x 170V, 120W, zatizeni S3

2) asynchronni Sestipdlovy, 860 ot./min,
3x230 V/50 Hz, 250 W, tiida izolace F,
zatizeni S1

Dvere otviraci rychlost 180 az 600 mm/s,
zaviraci rychlost 130 az 400 mm/s,
doviraci sila je nastavitelna, Cetnost otevieni
a zavieni 400/hod

Vstupy impedance 15 kQ, napéti 12 V az230V
(AC nebo DC)

Vystupy piepinatelné kontakty relé, max. napéti
230 VAC, max. proud 1,5 A, spinaci Cas
5 ms

Rozsah skladovacich teplot - 20 az 85 °C
Rozsah pracovnich teplot 5az45°C
Pracovni prostredi montaZz uvnitt budov, prosttedi normalni

Stupen kryti 1P20



KAPITOLA 2 6
Analyzy rizik

Nebezpeci urazu zasaZenim elektrickym proudem

/N

Napéti vyskytujici se na svorkach a v obvodech fidici jednotky a motoru mize zpuso-
bit traz elektrickym proudem i se smrtelnymi nasledky. Konektory pro pfipojeni motoru
MOTOR a TEPL. SENZOR jsou na potencidlu sitového napdjeni. Proto je nutno pfi praci
na zafizeni udrzovat velkou pozornost. Pred pfipojenim sitového napéti (nebo nebezpec-
ného dotykového napéti odvozeného ze sit€) na konektor VSTUPY je tfeba vzdy zajistit,
aby byl piipojen ochranny vodi¢ PE ke konektoru NAPAJENI 230 V AC a aby fungovala
ochrana samocinnym odpojenim od zdroje! Instalace systému a zpdsob, jakym je provo-
zovan a udrzovan, musi odpovidat pfislusSnym bezpe¢nostnim predpisim a normam. Pied
zapocetim jakékoli servisni prace musi byt odpojeno napijeci napéti a nebezpecna napéti
privedena na svorky fidici jednotky. Po odpojeni napdjeni je tieba vyckat 60 sekund na vy-
biti kondenzatori uvnité jednotky. Montaz, nastaveni i servis musi provadét pouze osoba
znala s vyssi kvalifikaci podle § 6, vyhl. 50/78. Pii poruSe jednotky nebo motoru kontak-
tujte servisni organizaci. V zadném piipadé z jednotky nebo motoru nesnimejte kryty.

Nebezpeci urazu popalenim

/N

Motor se mlize pfi pracovnim zatizeni zahtat na vyssi teplotu. Z tohoto diivodu hrozi popaleni pii
dotyku téla motoru. Montaz, nastaveni i servis musi provadét pouze proskolend osoba.

Nebezpeci urazu vtaZenim, tfenim a odfenim, naraZenim

Remenice motoru mulze pii pracovnich podminkach dosahnout rychlosti az 390 otacek
za minutu. Z tohoto divodu hrozi uraz vtazenim, tfenim a odfenim, pfipadné narazenim.
Montaz, nastaveni i servis musi provadét pouze proSkolena osoba.

Koncovy uZzivatel vytahu nesmi mit k zatizeni ptistup. Toto musi byt zajisténo polohou zafizeni

a kryty.

V ptipadé pozaru haste pouze praSkovymi nebo snéhovymi hasicimi pfistroji.



7 RiDICi JEDNOTKA VYTAHOVYCH DVERIi S CAN VTA-DOOR-CAN2
Uzivatelsky a instalaéni manual

Mechanické rozméry a orientace fidici jednotky pro montaz - viz obr. 1.

Krabice fidici jednotky je po montazi v kontaktu s kovovym panelem (z divodu odvodu
tepla).

Sitovy ptivod a konektory pro pfipojeni motoru jsou na pravé strané fidici jednotky.

Mechanické rozméry motoru pro montdz - viz obr.2. Délka kabelit motoru je 85 cm. Celo
motoru je po montazi v kontaktu s kovovym panelem z divodu odvodu tepla. PFi montazi a
uchyceni motoru pouZit Srouby s maximalni délkou zavitu 8mm!

Kabely je tfeba pii montdzi fixovat tak, aby nemohlo dojit k jejich dotyku s horkym povr-
chem motoru nebo krytem fidici jednotky.
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Obr. 1: Rozmeéry ridici jednotky
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Obr. 2: Rozmery EC motoru
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9 RiDICi JEDNOTKA VYTAHOVYCH DVERIi S CAN VTA-DOOR-CAN2
Uzivatelsky a instalaéni manual

Elektricka bezpecnost

Ochranu pfed nebezpeCnym dotykem samocinnym odpojenim od zdroje je tfeba zajis-
tit pfivedenim sitového napajeni (konektor NAPAJENI 230 VAC) kabelem s ochrannym
vodicem ze sité s piislusnym ochrannym prvkem (pojistkou, jisticem, chranic¢em).

Konektory pro pripojeni motoru MOTOR, TEPL. SENZOR jsou na potencialu sitového
napdjeni. (Pozor na nebezpecné dotykové napéti!)

Konektory ENKODER, SERIOVY PORT, PRIORITNI VSTUPY, FOTOBUNKA a CAN
jsou na spole¢ném oddéleném napajeni, spojeném s kostrou (PE). Odd¢leni této napajeci hladiny
spliiuje podminky zesilené izolace proti sitovému napajeni. Signaly a potencialy pfipojované
k této hladin€ musi mit rovnéz charakter bezpe¢ného malého napéti!

Konektor VSTUPY je oddéleny od ostatnich napdjecich hladin. Odd€leni od sitoveho
napajeni i konektoru PRIORITNI VSTUPY spliiuje podminky zesilené izolace.

Pted pfipojenim sitového napéti (nebo nebezpecného dotykového napéti odvozeného ze
sit¢) na konektor VSTUPY je tfeba vzdy zajistit, aby byl pfipojen ochranny vodi¢ PE ke
konektoru NAPAJENI 230 V AC a aby fungovala ochrana samocdinnym odpojenim od
zdroje!

Vystupy bezpotencialovych pfepinacich relé OTEVRENO, ZAVRENO, FOTOBUNKA,
PREKAZKA jsou vyvedeny na spoleény konektor a spliuji podminku zesilené izolace
proti ostatnim potencialiim.

Montéz, nastaveni i servis musi provadét pouze osoba znala s vyssi kvalifikaci podle § 6,
vyhl. 50/78.
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Obr. 4: Rozmisteni svorek na ridici jednotce

Popis konektort a pripojeni fidici jednotky
Konektor NAPAJENI 230 VAC (svorky 31, 32, 33)

Ptipojenti sit¢ 230 V/50 Hz (resp. 60 Hz). Tolerance napéjeni +10 % a -15 %. Odbér ze sité je max.
1,4A.

31 - L (fazovy vodic)

32 - PE (ochranny vodic)

33 - N (stfedni vodic)

Konektor MOTOR (svorky 34, 35, 36, 37)

Pfipojeni tfifazového Sestipolového EC motoru.

34 -Ul (L1)—hnédy vodi¢

35  -VI (L2)-bily vodi¢

36 - W1 (L3)— cerny vodic

37 - PE (ochranné uzemnéni motoru) — zelenozluty vodi¢

POZOR! SVORKY JSOU NA POTENCIALU SITOVEHO NAPETI 230 V!



Konektor TEPL. SENZOR (svorky 38, 39)

Ptipojeni teplotniho ¢idla KTY84/130 z asynchronniho nebo EC motoru.

38 - TEPLOTNI SENZOR+ (kladng&jsi potenciél tepl. ¢idla motoru, vodi¢ oznageny ,,2)

39 - TEPLOTNI SENZOR- (zaporn&j§i potencial tepl. &idla motoru,vodi¢ oznageny ,,1%)
POZOR! SVORKY JSOU NA POTENCIALU SITOVEHO NAPETI 230 V!

Konektor ENKODER 1 (svorky 25, 26, 27, 28, 29)

Ptipojeni tfikanalového magnetického enkodéru pro EC motor.

25  -+12 V pro enkodér (Cerveny vodic)

26 - kandl 2 enkoderu (pfipojeni vystupu z enkoderu - bily vodic)

27  -kandl 1 enkoderu (pfipojeni vystupu z enkoderu - ¢erny vodic)

28 - kanal 3 enkoderu (pfipojeni vystupu z enkoderu - Sedy vodic)

29 -ZEM 12 V PRO ENKODER (spole¢nd napajeci a signalova svorka - modry vodi¢)1

Pfipojeni dvoukanalového magnetického enkodéru pro asynchronni motor (je nutna kabelova
redukce typu VTA-DOOR-CAN2-05).

25  -+12 V pro enkodér (hnédy vodic)

26 - kanal 2 enkoderu (ptipojeni vystupu typu OK z enkoderu - Zluty vodic)

27  -kandl 1 enkoderu (ptipojeni vystupu typu OK z enkoderu - bily vodic)

28 - NEZAPOJENO !

29 -ZEM 12 V PRO ENKODER (spolecna napajeci a signalova svorka - zeleny vodic)

Konektor ENKODER 2 (svorky 46, 47, 48, 49)

Ptipojeni dvoukanalového analogového magnetického enkodéru pro EC motor (nevyuZiva se).
46  -+5 V pro enkodér

47  -kanal 1 enkoderu

48  -kanal 2 enkoderu

49 -ZEM 5V PRO ENKODER (spolecna napdjeci a signalova svorka)

Konektor VSTUPY (svorky 1, 2, 3)

Vstupy pro pfipojeni fidicich napétovych signald (12 V az 250 V stejnosmérnych nebo
stfidavych). Vstupy lze ovladat bud’ ptivedenim externiho fidiciho napéti, viz obr.5, nebo
pfipojenim svorky 2 na svorku 5 a pfipojovanim svorky 4 pfes bezpecné oddélené bezpo-
tencialové kontakty, viz obr.6.

POZOR! ZPUSOBY PRIPOJENI PODLE OBR. 5 A OBR. 6 NELZE KOMBINOVAT!

1 -vstup ZAVRIT

2 - spole¢na svorka vstuptt OTEVRIT a ZAVRIT

3 - vstup OTEVRIT

Konektor PRIORITNI VSTUPY (svorky 4,5, 6,7, 8)

Vstupy pro znovuotevieni resp. pomalé zavirani, které maji prioritu pred fidicimi vstupy.
Rizeni probihd propojenim svorky 6 pies spinaci bezpeéné oddélené bezpotencialové kon-
takty externiho relé se svorkou 8 resp. 7, viz obr.7.

4 - VYSTUP +12 V (vystup interniho napdjeciho napéti +12 V pro ovladani vstupt
ZAVRIT a OTEVRIT, vystup smi byt pouZivan pouze pro tento uéel!), viz. obr.6

5 - ZEM 12 V (zem interni napajeci hladiny 12 V pro ovladani vstupt ZAVRIT a OTE-
VRIT, vystup smi byt pouzivan pouze pro tento uéel!), viz. obr.6

6 - interni napajeci napé€ti +12 V (pro pouziti se vstupy 7 a 8)

7 - vstup POMALE ZAVViRAI’\H' (ma prioritu pfed signalem ze svételné zavory)
8 - vstup ZNOVUOTEVRENI (ma prioritu pied signalem ZAVRIT)



Konektor FOTOBUNKA (svorky 9, 10, 11, 12) - VTA-DOOR-PHOTOCELL
Buzeni vysilage (IC diody) a pfipojeni piijimace (fotodiody) optické jednopaprskové zavory.
Vysila¢ — ¢erny kabel a pfijimac - Sedy kabel.

9 - napajeni vysilace i pfijimace optické jednopaprskové zavory — 2x hnédy vodic
10 - zdporny potencial vysilace i pfijimace optické zavory — 2x modry vodic¢

11 -

12 - vystup pfijimace optické zavory (opencolector) — Cerny vodic¢

Od verze jednotky VO Ize nové pfipojit i svételnou celoplosnou zadvoru s diagnostickym vystupem:

9 - napajeni vysilace i pfijimace optické jednopaprskové zavory
10 - zéporny potencial vysilace i ptijimace optické zavory

11 - vystup pfijimace optické zavory

12 - vystup ptijimace optické zavory diagnostického vystupu

Moznosti zapojeni v Ptiloha 3
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Obr. 5: Pripojeni Fidicich napétovych signalii
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Obr. 6: Pripojent bezpecné oddeélenych bezpotencidlovych
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Obr. 7: Pripojeni prioritnich ridicich vstupi



Konektor s reléovymi vystupy OTEVRENO, ZAVRENO, FOTOBUNKA,
PREKAZKA (svorky 13 a7 24)

Bezpotencialové prepinaci kontakty relé signalizujici otevieny stav, zavieny stav, zaclo-
néni optické zavory a prekazku.

13 - OTEVRENO - ROZPINACI

14 - OTEVRENO - spole¢na svorka

15 - OTEVRENO - SPINACI

16 - ZAVRENO - ROZPINACI

17 - ZAVRENO - spole&na svorka

18 - ZAVRENO - SPINACI

19 -FOTOBUNKA - ROZPINACI

20 - FOTOBUNKA - spole¢na svorka

21 -FOTOBUNKA - SPINACI

22 -PREKAZKA - ROZPINACI

23 - PREKAZKA - spole¢na svorka

24 - PREKAZKA — SPINACI

Konektor SERIOVY PORT

Sériové rozhrani RS485 pro ptipojeni servisniho pocitace i jinou externi komunikaci.
- DATA+ (pin 4 telefonni vidlice 6/4)
- DATA- (pin 3 telefonni vidlice 6/4)

Konektor CAN (svorky 40, 41, 42, 43, 44, 45)

Pripojeni sériové datové sbérnice CAN. Sbérnici lze pfipojit bud’ piimo, viz obr. 7, nebo
s ukonéovacim odporem, viz obr. 8 vpravo.

40, 41 - ukoncovaci odpor (vyvedeni signalu CAN L pies ukonCovaci rezistor 120R,
v ptipadé¢ vyuziti ukoncovaciho odporu spojit se svorkou 42 - viz obr. 8)

42 -CAN_H
43 - Nezapojeno! Ptipadné CAN_SHLD (stinéni CAN)
44 -CAN L

45 - CAN_GND (zem pro CAN)

— | ¥ ————— |4 -cmH
— T 41 | v j
—_—1 42 — CAN_H konektor I:_ 47 é
— | % oA SN S PP =
— | 44 - canlL e i I L O —

— | 45 — CAN_GND ————————— | 45 — CAN_GND

Obr. 8: Pripojeni sbérnice CAN bez ukoncovaciho odporu a s ukoncovacim odporem



5. Ovladani, nastaveni a kontrola

Ovladani a nastaveni parametrii z ¢elniho panelu Fidici jednotky
Sitovy vypinad
Vypina napéjeni 230 Vac na vstupu fidici jednotky.
POZOR! PO VYPNUTI NAPAJENI ZUSTAVAJI KONDENZATORY UVNITR JEDNOTKY KRAT-
KOU DOBU NABITY! PRED MANIPULACEMI S RIDICI JEDNOTKOU (NAPR. VYMENOU
POJISTEK NEBO SNIMANIM KRYTU) POCKEJTE 60 SEKUND OD ODPOJENI NAPAJENI!

Vymeéna pojistky
Po vypnuti napajeni 230 Vac a prodleve 60 s vyjméte pomoci Sroubovaku vlozku pojistky pouzdra
na bo¢ni pravé strané a zkontrolujte resp. vyménte trubi¢kovou pojistku. Typ pojistek 250 V F4A.

Prvotni nastaveni

Pied prvnim spusténim a pfi vyméné desky je NUTNE nacist aktualni §itku dvefi pomoci
tlagitka AUTOMATICKE NASTAVENI. Pokud jsou nainstalované automatické dvefe, je tieba
AUTOMATICKE NASTAVENI provést zaroveti se $achetnimi dvefmi ve stanici. Doporuduje
se pouzivat AUTOMATICKE NASTAVENI bez piipojenych fidicich signali.

Popis specialnich tlacitek
Po nastaveni jednotka funguje s novou hodnotou parametru.

Tlacitko AUTOM. NASTAV.

Toto tlacitko se pouziva pro urceni Sitky dveii po instalaci fidici jednotky. Dvefe v zavie-
ném stavu, podrZzenim tohoto tlacitka po dobu alespoii 3 s se dveie zaCnou otvirat, oteviou
se do krajni polohy a potom se zcela zaviou. Do paméti se ulozi informace o Sifce dveii.
Po vypadku napdjeni dochazi k urCeni vychozi polohy enkoderu po dosazeni polohy ote-
vieno. Po urCeni této vychozi polohy funguji spravné nastavené rampy a vyhodnoceni
obstrukeci.

Po zméné rychlosti zavirani nebo otvirani dochazi k nové adaptaci jednotky na zatéz mo-
toru béhem prvnich dvou operaci (otevieni a zavieni pies celou Sitku dvefi). Adaptace
jednotky na zatéz motoru je podminkou pro spravné vyhodnoceni obstrukci pfi otvirani
a zavirani.

Tlacitko TEST

Pti stisknuti tladitka se dvere stiidavé otviraji a zaviraji (za podminky Ze jednotka znd a ma
ulozenou $itku dvefi). Pii pouziti tlac¢itka TEST, jednotka nereaguje na prioritni vstupy!!

Piednastaveni pomoci DIP-spinaci
K aktivaci nového nastaveni dochazi pii zapnuti napajeni jednotky!!

Spinac I — rizeni jednim nebo dvéma vstupy

ZAP. — fizeni jednim vstupem ZAVRIT: pfivedenim aktivni Girovné na tento vstup (12 Vss
az 250 Vstf) se dvefe zaviraji, pfi neaktivni Grovni se dvete otviraji

VYP. — fizeni dvéma vstupy OTEVRIT, ZAVRIT: ptivedenim aktivni irovné na vstup
OTEVRIT se dvefe otviraji, pfivedenim aktivni irovn& na vstup ZAVRIT se dvefe
zaviraji, pfivedenim aktivni urovné na oba vstupy se dvefe otviraji, pfi neaktivnich
urovnich jsou dvete v klidu.



Spinac Il — typ Sachetnich dveri

ZAP. — pln€ automatické Sachetni dvefre

VYP. — rucni Sachetni dvetfe (motor v uzaviené poloze dotahuje do zaviena i bez signélu z
nadtfazeného systému)

Spinac Il — smér otvirani (pri pohledu z ndstupisté)
ZAP. — otvirani nalevo nebo centralni
VYP. — otvirani napravo

Spinac IV — rezim z hlediska optické zavory (master/slave)
ZAP. — jednotka reaguje na signal z fotobunky otviranim dveti
VYP. — signal z fotobuiiky zptisobi pouze sepnuti signalového relé FOTOBUNKA

Indikace pomoci LED

LED STAV

Rychl¢ blikani se stalou periodou indikuje bezporuchovou funkci vytahovych dvefi,
skupina pomalejSich bliknuti pferusend mezerou indikuje poruchu (pocet bliknuti
ve skuping¢ indikuje Cislo nejvyznamné;jsi poruchy, viz Prilohal).

LED PREKAZKA

Tato LED se rozsviti, jestlize fidici jednotka zaregistrovala piekazku pohybu dveti. Je-li
piekadzka pfi zavirani, dvefe zreverzuji a pokusi se znovu zaviit se zpomalenim
v puvodnim misté piekdzky. Je-li prekdzka pii otvirdni, dojde k =zastaveni dvefi
a po prodlevé opét k otvirani.

LED FOTOBUNKA
Tato LED se rozsviti, jestlize je v otevieném stavu nebo pii zavirdni dvefi pieruSen
paprsek fotobuniky.

LED ZAVRENO
Indikuje krajni zavienou polohu.

LED OTEVRENO
Indikuje krajni otevienou polohu.

Nastaveni parametri a vycteni dat pomoci displeje
Zobrazeni na displeji je rozdéleno na 4 zékladni rezimy:

1) Klidovy stav (aktivni po zapnuti nebo se do néj jednotka automaticky piepne z jin¢ho
rezimu, pokud se 5 minut nemacka zadné z tlacitek VYBER PARAMETRU, +, -).

2) Nastaveni parametri

3) Historie udalosti

4) Servisni menu

Rezim Servisni menu je rozdélen na 3 polozky:

4a) Zobrazeni vstupu.

4b)Zobrazeni poctu cyklii otevieni-uzavieni.

4c) Zobrazeni verze SW.



Ad 1) Klidovy stav

V tomto rezimu se na displeji v levé Casti zobrazuje text ,,Idle®, ,,Open‘ nebo ,,Close®,
podle toho, jak se jednotka snazi to€it s motorem (motor v klidu, otevirani nebo zavirani).
V pravé Casti displeje se zobrazuje text ,,OK* (pokud neni aktivni Zadnd chyba) nebo
,»Exx“, kde xx je Cislo aktivni chyby (viz Pfiloha 1). Pokud je soucasn¢ aktivnich vice
chyb, zobrazuji se postupné vSechny aktivni chyby po jedné sekunde.

Ad 2) Nastaveni parametri

Do tohoto rezimu se vstoupi kratkym stisknutim tla¢itka VYBER PARAMETRU. V levé
Casti se zobrazuji zkrdcené ndzvy parametrii. A v pravé ¢asti jeho hodnota. Tlacitky + a -
lze ménit hodnotu parametru. Na dal$i parametr se pfechazi kratkym stisknutim tlacitka
VYBER PARAMETRU. Po poslednim parametru se po stisknuti VYBER PARAMETRU
prechani opét do rezimu Klidovy stav.

Parametry jsou:
SC — (Speed Close) Rychlost zavirani (rozsah 130 az 400 mm/s = parametrem 1 az 21)

- doporucend hodnota parametru 6 az 10
SO — (Speed Open) Rychlost otevirani (rozsah 180 az 600 mm/s = parametrem 1 az 21)

- doporucend hodnota parametru 6 az 12
DF — (Door Force) Sila dvefi (ochrana proti sevieni = parametrem 1 az 21)

- doporucend hodnota parametru 12 az 18 (¢im mensi ¢islo, tim citlivéjsi detekcee)
MT — (Motor Type) Vybér typu motoru (EC = EC motor, As = Asynchronni motor).
POZOR !! Po zméné motoru je nutné resetovani jednotky!!

FC — (Force Close) zaviraci pridrzna sila v rozsahu 1 az 21 (parametr 21 udava vyssi silu)

- pro EC motor doporu¢ena hodnota 10-14 (NESMI byt nastaveno R)

- pro As motor doporuc¢end hodnota R, tzv. podle rampy (pfi ¢iselné hodnoté hrozi na

konci drahy tvrdy doraz motoru v zavislosti na rampg)
FO — (Force Open) oteviraci ptidrzna sila v rozsahu 0 az 21 (parametr 21 udava vyssi silu)

- pro EC motor doporu¢ena hodnota 7 - 9 (NESMI byt nastaveno R)

- pro As motor doporuc¢ena hodnota R, tzv. podle rampy
OG — (Optical Gate) nastaveni detektort pohybu:

Ph — jednopaprskové fotobunky
-- - detektory nepfipojeny
NC — celoplosna zavora s NC diagnostickym vystupem (pouzivané s EN81-20)
NO — celoplo$na zavora s NO diagnostickym vystupem
RAMP O/C — delsi stisk, asi 3s tl. [plus] do nastaveni oteviraci rampy:
- OASp: pocatecni rychlost oteviraci akcelera¢ni rampy [%]
- OASt: pocatek oteviraci akceleracni rampy [%]
- OALe: délka trvani oteviraci akceleracni rampy [%]
- ODSt: pocatek oteviraci deceleracni rampy [%]
- ODLe: délka trvani oteviraci deceleracni rampy [%]
- ODSp: konec¢na rychlost oteviraci deceleracni rampy [%]
nebo tl. [minus] do nastaveni zaviraci rampy:
- CASp: pocatecni rychlost zaviraci akceleracni rampy [%]
- CASt: pocatek zaviraci akceleracni rampy [%]
- CALe: délka trvani zaviraci akcelera¢ni rampy [%]



- CDSt: pocatek zaviraci decelera¢ni rampy [%]

- CDLe: délka trvani zaviraci decelerac¢ni rampy [%]

- CDSp: kone¢na rychlost zaviraci decelera¢ni rampy [%]
- CLoc: doviraci rychlost zdmku dvefti [%]

POZOR!! Pii zméné parametrii z klavesnice desky je pak nutno piejet pies vSechny
parametry, 1 kdyz se neméni, aby se zménény zapsal do paméti. Pfi zméné motoru pak
navic i vypnout a zapnout jednotku, viz vyse.

rychlost 4 Otevirani
SO
0ASp
odeméeni ODSp
- dvefi - OAlLe " ODLe
e} Lot B |
OASt ODSt 100 % - otevfeni dvefi

Obr. 9: Parametry pro nastaveni oteviraci rampy

rychlost & Zavirani

SC

Cloc —\

CDSp CASp

uzaméeni | CDLe CAle
dveri N ]

4
Y

;

CDst CASt 100 % - otevieni dvefi

Obr. 10: Parametry pro nastaveni zaviraci rampy

ADYV — ptedstih EC-motoru (slouzi k odstranéni vibraci v koncové poloze otevienych dveii),
doporucena hodnota 3, dfive byla 14.



Ad 3) Historie udalosti

Do tohoto rezimu se vstoupi dlouhym stisknutim tladitka VYBER PARAMETRU
(podrzenim alespoii na jednu sekundu). V tomto rezimu se v levé casti displeje
zobrazuje ,,Pxx*“, kde xx je pozice udalosti (1 - nejnovejsi az 32 - nejstarsi) a v pravé Casti
displeje ,,Eyy*, kde yy je Cislo udélosti.

Pokud bude tedy zobrazeno napt. ,,P01 E05%, znamena to, Ze posledni (nejnové;si - index
01) udalost ktera nastala je 5 - Napéti na DC bus mensi nez 200 V.

Stisknutim tla¢itka + se zobrazi doba provozu, pied kterou udalost nastala ve formatu
,, DD HH:MM* kde DD je pocet dni, HH:MM c¢as ve 24-hodinovém formatu.

Pokud bude zobrazeno napft. ,,12 17:54%, znamena to, Ze udélost nastala pted 12 dny, 17
hodinami a 54 minutami.

Dalsim stiskem tlacitka + se pfechazi na dalsi historickou udélost (P02), takto se da
prolistovat celd historie udalosti. Tlacitkem - lze v historii listovat zpé&t.

Ad 4) Servisni menu

Do tohoto rezimu se vstoupi z rezimu Historie udalosti stisknutim tlagitka VYBER
PARAMETRU. Lze zobrazit aktualni vstupy, pocet cykli otevieni-uzavieni a verzi SW.
Mezi polozkami se ptepina tlaitky + a -.

Ad 4a) Zobrazeni vstupii.
Na displeji se zobrazuje ,,OCRSabcd®, kde abed jsou aktudlni stavy vstupt (0 — neaktivni,
1 - aktivni). Zobrazena hodnota vstupu je logicky soucet vodi¢ového a CAN vstupu.

Pokud bude napt. aktivni fizeni po CANu a vodicovy vstup bude 0 (neaktivni) a CAN
vstup 1 (aktivni), bude se zobrazovat 1.

Vstupy jsou:
O - Open

C - Close

R - Reopen

S - Slow close

Ad 4b) Zobrazeni poctu cykli otevi‘eni-uzavi‘eni.
Na displeji se zobrazuje ,,C x*, kde x je pocet cykll otevieni-uzavieni.

Ad 4c) Zobrazeni verze SW.
Na displeji se zobrazuje ,,SW xx.yy“, kde xx.yy je verze SW.

Stisknutim tla¢itka VYBER PARAMETRU se piejde z rezimu Servisni menu do rezimu
Klidovy stav.
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Uzivatelsky a instalaéni manual

Pozndmka: Cislo uddlosti je signalizovano poctem pomalejsich bliknuti LED ,,STAV*,
kterd jsou prerusena mezerou.

Tab. 1 — Seznam udalosti a chyb

Cislo udalosti Popis udalosti
0 Ptipojeni k napajeni (reset)
1 Watchdog reset
2 Nefunkéni data FLASH v procesoru
3 Napéti na DC bus vétsi nez 400 V
4 Napéti na DC bus mensi nez 50 V
5 Napéti na DC bus mensi nez 200 V
6 Chybné nebo nenastavené parametry motoru
7 Chybné nebo nenastavené rampy
8 Chybné nebo nenastavené parametry modulace
9 Chybné nebo nenastavené fidici parametry
10 Nefunkéni enkodér
11 Zkrat na vystupu motoru
12 Zjisténa prekazka pfi uzavirani
13 Zjisténa piekazka pfi otevirani
14 Doba otevirani/zavirani dvefti byla delsi nez 30 sekund
15 Opticka zavora zaclonéna na dobu delsi nez 1 minuta
16 Chyba masteru - nepfiSel piikaz na otevieni dvefi pii zjisténi prekazky pfi uzavirani v
rezimu slave
17 Nefunkéni power down detekce
18 Nefunkéni zesilova¢ métfeni proudu
19 Prehrati koncového stupné buzeni motoru
20 Prehrati motoru (EC pii 95°C)
21 Interni chyba SW
22 Nefunkéni PIC
23 Nefunkéni €idlo teploty koncového stupné
24 Zkratované nebo odpojené cidlo teploty motoru
25 Nefunkéni mechanika pohonu dvefti (dvefe stoji)
26 Uvolnény femen pohonu dvefi (doslo k jeho pteskoceni)

27 Nouzové otevirani dveti ze zalozniho zdroje




28

Aktivovano automatické nastaveni jednotky

29 Chybné nebo nenastavené parametry optické zavory

30 Chybné nebo nenastavené parametry CAN

31 Nenacteny DIP ptepinace (porucha I/O desky)

32 Porucha komunikace s I/O deskou

33 CANOpen adresa mimo rozsah

34 Preteceni piijimaciho CAN bufferu

35 Preteceni vysilaciho CAN bufferu

36 Porucha CANOpen fidiciho systému (nekomunikuje)

37 Nefunkéni fotobuiika (Po 5ti cyklech nezaznamenéano pteruseni paprsku)
nebo ,,nefunkéni* celoplo$na zavora (informace z diagnostického vystupu zavory)

38 Spatné nastavena uzaviraci deceleraéni rampa
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RiDICi JEDNOTKA VYTAHOVYCH DVERIi S CAN VTA-DOOR-CAN2
Uzivatelsky a instalacni manual

UVNITR ROZVADECE VNE ROZVADECE
E P: : QL
- —a_p
U7
4 QD
FDW1
112 ~
Al A2
JISTIC C4
RIDICT SYSTEM VYTAHU L )

.
o

3l-
32-PE

Vi

OVLADACI VYSTUPY

ELEKTRONIKA
POHONU DVERI
VT A-DOOR/FM

A Pozndmka 2

FVDI — JISTIC NAPAJENI AUTOMATICKYCH DVERI
YOl - ODKLANECI MAGNET »
MDV1 — MOTOR AUTOMATICKYCH DVERI

POZNAMKY:

1. Odklanéci magnet pouzivejte jen tehdy, neni-li kiivka souc¢asti mechanismu dvefi
2. Pocet a zapojeni vodi¢u od reléovych vystupd je dano konkrétnim typem rozvadéce

3. Podrobngji k parametrim a zapojeni vstupi a vystupd, viz. Navod
4. Kontrola zapojeni nulového vodice na strané 3-f4zové soustavy

Obr. 11: Pripojent ridici jednotky - Fizeni jednim signalem
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FVDI1 — JISTIC NAPAJENI AUTOMATICKYCH DVERI
YO1 - ODKLANECI MAGNET
MDV1 — MOTOR AUTOMATICKYCH DVERI

POZNAMKY:

1. Odklanéci magnet pouzivejte jen tehdy, neni-li kiivka soucasti mechanismu dvefi
2. Pocet a zapojeni vodicii od reléovych vystupt je dano konkrétnim typem rozvadéce
3. Podrobn¢;ji k parametrim a zapojeni vstupti a vystupt, viz. Navod

4. Kontrola zapojeni nulového vodice na strané 3-fazové soustavy

Obr. 12: Pripojeni Fidici jednotky - Fizeni dvéma signaly
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FVDI — JISTIC NAPAJEN{ AUTOMATICKYCH DVER]
YO1 — ODKLANECI MAGNET NA 48 Vss

DRBI1 - TLACITKO REZERVACE DVERI

DRSI - SPINAC SENZORU REZERVACE DVER{

SOZ1 - SPINAC OPTICKE ZAVORY

MDV1 — MOTOR AUTOMATICKYCH DVER{

POZNAMKY:

1. YOI pouzivejte jen tehdy, neni-li kiivka soucasti mechanismu dveti. pokud
pouzijete YOI, musi to byt typ na trvalych 48 Vss

2. Zapojeni bezpecnostniho obvodu ma vlastni schéma dle typu vytahu (svorka
69 se pouziva u hydraulického vytahu)

3. Kontrola zapojeni nulového vodice na stran¢ 3-fazové soustavy

Obr. 13: Pripojeni Fidici jednotky - Fizeni jednim signdlem z VTA971
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FVDI - JISTIC NAPAJENI AUTOMATICKYCH DVERI
YO1 — ODKLANECI MAGNET NA 48 Vss

DRBI1 - TLACITKO REZERVACE DVERI

DRSI - SPINAC SENZORU REZERVACE DVER{

SOZ1 - SPINAC OPTICKE ZAVORY

MDV1 - MOTOR AUTOMATICKYCH DVER{

POZNAMKY:

1. YOI pouzivejte jen tehdy, neni-li kiivka souc¢asti mechanismu dveti. pokud
pouzijete YOI, musi to byt typ na trvalych 48 Vss

2. Zapojeni bezpecnostniho obvodu ma vlastni schéma dle typu vytahu (svorka
69 se pouziva u hydraulického vytahu)

3. Kontrola zapojeni nulového vodice na strané 3-fazové soustavy

Obr. 14: Pripojeni Fidici jednotky - Fizeni dvema signay z VTA971
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- Napajeni zavory je feSeno z vystupu VTA-DOOR 12V (spodni konektor, pin 6).

- Vystup zavory je zapojen do vstupu ,,znovuotevieni“ v konektoru prioritni vstupy. Piipadny
diagnosticky vystup ze zavory je zapojen do vstupu RX v konektoru Fotoburtika (pin 12)

- Pro uplnou funkci dle normy EN81-20 je tfeba jednotku VTA-DOOR-CAN?2 nastavit jako
Zapojeni celoplo$né zavory s diagnostickym vystupem NC (pomoci nastaveni pfes FM Setup
nebo pies klavesnici displeje, parametr OG).

- COM od diagnostického vystupu spojit se zemi (svorka 5 nebo 10)

. |9 Tx
fialova 100V .
_ o i 110V FOTOBUNKA
DIEEHD&tIEk’f vystup -oranz. 12 Rx
- - Cerveny 29 EEE:F
TX &ast [y l 0
e e— 412V
5 PRIORITNI
> 6 +12v VSTUPY
[ RX Ez‘ist‘l/ mOdra | s | 7 Pomal zvi
} =2 | |8 Znovu oteiit
45 CAN-GND
44 CAN-L
Pievodnik barev vodica zavor 43NC
TL JONES (obrszek plati pro L135) aCcANH  CAN
41 120R
L135 E10 40 120R
cerveny cerveny
cerny cerny
modry modry
oranzovy oranzovy
fialovy fialovy
hnédy Zluty
Sedy zeleny

Obr. 15: Zapojeni celoplosné optické zavory s napdjenim z jednotkyVTA-DOOR-
CAN2, verze PTi V0

- K jednotce je dodavana zavora L135 od TL JONES. 2x Cerveny a modry vodi¢ na pin 6.
2x Cerné vodice na pin 5. Hnédy vodi¢ na pin 8 (Znovu oteviit). Diagnosticky vystup, pokud je
vyzadovano: oranzovy vodi¢ na pin 12 a fialovy na pin 10 nebo 5. Sedy vodi¢ — nezapojeno.



- Nap4jeni zavory je feSeno ze sit¢ 230V/50Hz.

- Vystup zavory je zapojen do vstupu ,,znovuotevieni“ v konektoru prioritni vstupy. Piipadny
diagnosticky vystup ze zavory je zapojen do vstupu RX v konektoru Fotobuiika (pin 12)

- Jednotku VTA-DOOR-CAN?2 je nutno nastavit jako Zapojeni celoplo$né zavory (pomoci
nastaveni pfes FM Setup nebo pies klavesnici displeje, parametr OG).

- COM od diagnostického vystupu spojit se zemi (svorka 5, 10)

Azaie\Q)
2C0M VSTUPY
3 Qteviit

9 Tx
230V/50Hz 100V

\
Zdroj pro RX a TX £ast 1oV
|12 Rx

Diagnosticky vystup —I 2 SERIOVY
2 PORT

FOTOBUNKA

e

NC |s ov  PRIORITNI
: B VSTUPY
vystupnirelé COM iy

T Pomalu zavfit

\_ NO |8 Znovu oteviit
NO z relé do znovu otevfit |45 CAN-GND

+12V spojit s COM relé :::”-L

42 CAN-H
41 120R
|40 120R

CAN

Obr. 16: Zapojeni celoplosné optické zavory s napajenim ze sité 230V/50Hz

- K jednotce je dodavéana zavora L135 od TL JONES. Napajeni 230V/50Hz. Hnédy vodi¢ na
pin 8 (Znovu otevfit). Diagnosticky vystup, pokud je vyzadovéno: oranzovy vodi¢ na pin 12
a fialovy na pin 10. Sedy vodi¢ — nezapojeno.



- Nap4gjeni zavory je nové ve verzi jednotky VO moZno tesit z pinu 9, ktery je napajen pfi
otevirajicich se a zavirajicich se dvefi. Nicméné u L135 se nedoporucuje

- Napgjeni zavory z vystupu 12V (spodni konektor, pin 6).

- Vystup zavory je zapojen na pin 11 v konektoru Fotobuiika. Pfipadny diagnosticky vystup ze
zavory je zapojen do vstupu Rx/Diagnostika v konektoru Fotoburka (pin 12)

- Pro tplnou funkci dle normy EN81-20 je tfeba jednotku VTA-DOOR-CAN?2 nastavit jako
Zapojeni celoplo$né zavory s diagnostickym vystupem NC (pomoci nastaveni pies FM Setup

nebo pies klavesnici displeje, parametr OG).

- COM od klasického vystupu a diagnostického vystupu spojit se zemi (svorka 10 nebo 5)

, 9 Tx FOTOBUNKA
modra, fialova .
— 10 OV OPTOZAVORA
— (11 Optozavora - Rx
Diagnosticky vystup -orani. |12 Rx / Diagnostika
29 SERIOVY
terveny 30 PORT
| TX cast éerny 4 +12V .
5 OV PRIORITNI
6 +12V VSTUPY

-  §
— RX &ast

7 Pomalu zavrit
3 Znavu otevrit

Obr. 17: Zapojeni celoplosné optické zavory s napdjenim z jednotky VTA-
DOOR-CAN2- pouze od verze jednotky V0

— K jednotce je dodavéana zavora L135 od TL JONES. 2x Cerveny vodi¢ na pin 6. 2x &erné vodice
na pin 5 nebo 10. Hnédy vodi¢ na pin 11. Diagnosticky vystup, pokud je vyZadovano: oranzovy
vodi€ na pin 12. Modry a fialovy na pin 10. Sedy vodi¢ — nezapojeno.

Zapojeni fotobunék do jednotky verze "PT"
9 - 2x hnédy vodic

10 - 1x modry vodi¢ Tx

11 - 1x modry vodi¢ Rx

12 - 1x €erny vodi¢ Rx

Zapojeni fotobunék do jednotky verze "V0"
9 - 2x hnédy vodic

10 - 2x modry vodic¢

12 - 1x ¢erny vodi¢ Rx

Rx - Sedy kabel
Tx - ¢erny kabel

Prievodnik barev vodi¢a zavor
TL JONES (obrazek plati pro L135)

L135 E10
cerveny cerveny
cerny cerny
modry modry
oranzovy oranzovy
fialovy fialovy
hnédy Zluty
Sedy zeleny



PRILOHA 4 — Reseni zavad

Ptehled moZnych poruch a jejich feSeni:

1) Motor nereaguje na jakékoliv ptikazy

- Zkontrolujte kabelaz do jednotky, vodice v konektorech pro motor a enkodér mohou byt
nedotazené. Zkontrolujte nastaveni jednotlivych parametra.

2) EC motor se otaci velmi pomalou rychlosti

- Zkontrolujte nastaveni parametru MT (Motor Type) Typu motoru. V ptipadé Ze je
nastaven $patné, nastavte spravny typ a RESETUJTE jednotku vypnutim a po ¢asové prodleve (asi
10s) opét zapnutim.

3) Jednotka vydavé zvukovou signalizaci
- Neni zavada, pouze jednotka detekuje poruchu optické zavory, chyba E37. V ptipadé

jednocestné fotobuilky nezaznamenala 5x po sobé preruSeni paprsku v jednotlivych cyklech
otevtit/zavtit. U celoplo$né zavory pak tento stav udava ptimo diagnosticky vystup ze zadvory
(spinani do nuly). Zkontrolujte nastaveni parametru OG.

4) Jednotka hlasi odpojené teplotni ¢idlo motoru

- Zkontrolujte dotazeni vodict v konektoru. Piipadné odpojte konektor teplotniho ¢idla a zméite
Ohmmetrem hodnotu termistoru na svorkéch konektoru (asi 600 ohmti pii 25°C, 8800hm/80°C).
Neméfit pokud je konektor zapojen v jednotce!

5) Jednotka hlési chybu E10
- Nefunkéni enkodér, zkontrolujte dotaZeni vodict a pfekontrolujte i typ a nastaveni motoru.

6) Neocekavand zavirani a nereverzace dvefi.
- Zkontrolujte zapojeni celoplosné zavory, je mozné ze je hnédy vodic pfipojen na prioritni vstup
pinu 7 (Pomalu zavfit). Spravné ma byt pin 8.

7) Chyba 38

- pouze informativni chyba Je nutno prepocitat a nastavit uzaviraci deceleracni rampu. Zamek
(,,Uzamykaci délka*) dvefti je vZdy 55 mm. Musi platit:

,Pocatek rampy* + ,,Doba trvani* + ,,Uzamykaci délka“ se musi rovnat 100%.

»Uzamykaci délka“ = (55mm / délka pojezdu unaSece na femenu v mm)*100% a zaokrouhlit na
vyssi celé Cislo.

Napt.: pro 800mm teleskopické dvefe je pojezd unasece na femenu asi 860mm. Uzamykaci oblast
ma vzdy 55mm. 55/860*100%=6,4%->7%. Nastaveni tedy bude "Pocatek rampy"=55% (zvolena
hodnota) + "Doba trvani"=38% (100-55-7) + "Uzamykaci délka"= 7%. Cim bude kratsi pojezd
unasece na femenu, tim se bude Uzamykaci délka zvySovat, hlavné u centralnich dvefti.
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